D M195 | PWM Leistungsregler
9-28V/DC, max.20 A

Leistungsregler zum Regeln von Gleichspannungslasten
(Gleichstrommotoren, Glihlampen, Heizungen, LEDs
mit Vorwiderstanden usw.). Durch die verwendete PWM
(Impulsbreiten)-Steuerung laufen Elektromotoren auch bei
kleinen Drehzahlen gut an. Schaltfrequenz: ca. 300 - 600 Hz
(bei Motoren kann ein Brummgerausch horbar sein).
Die Regelung erfolgt Gber das mitgelieferte Potentiometer oder
auch wahlweise mit einer externen Steuerspannung O - 5 V/DC.
G B M195 | PWM Power control

9-28V/DC, max.20 A
Power controller for controlling DC loads (DC motors, light bulbs,
heaters, LEDs with current limiting resistors, etc.). The use of
PWM (pulse width) control works well even with electric motors
running at low RPM. Switching frequency: approx. 300 - 600 Hz
(for motors, a humming noise may be heard).
The control is via the supplied potentiometer or optional with an
external control voltage O to 5 V/DC.
CZ M195 | Vykonovy regulator

9-28V/DC max. 20 A (PWM)
Regulator vykonu pro kontrolu zatizeni DC (DC motory, Zarovky,
topeni, LED s sériové odpory, atd.). Ktery pouzivda PWM (Pulse
Width) run-control elektromotory také dobré pfi nizkych
rychlostech. Spinaci frekvence: 300 - 600 Hz (pro motory, mlze
Huceni slyset).
Ovladani je pomoci dodavaného potenciometru nebo volitelného
s externim fidicim napétim O - 5 V/DC.
E M195 | Regulador de potencia

9 -28 V/DC max. 20 A (PWM)
Regulador de poder para controlar cargas DC (motores DC,
lamparas, calentadores, LEDs con resistores de corriente
limitados, etc.). El uso del control PWM (anchuras de pulso)
funciona muy bien aln con los motores eléctricos trabajando
con RPM bajas. Frecuencia de conmutacion: aprox. 300 -
600 Hz (en motores, es posible percibir un ligero sonido de
vibracion).
El control de este se realiza via el potencidémetro incluido o con
un controlador de voltaje externo O a 5 V/DC.
F M195 | Régulateur de puissance

9 -28V/DC max. 20 A (PWM)
Régulateur de puissance pour régler des charges de tension
continue (moteurs a courant continue, lampes a incandescence,
chauffages, DEL avec résistances en série, etc.). Les moteurs
électriques démarrent bien aussi a une vitesse de rotation plus
basse par la commande PWM (largeur d’impulsions) utilisée.
Fréquence de commutation: env. 300 - 600 Hz (en cas des
moteurs un ronflement peut étre audible).
Le réglage s'effectue par le potentiométre inclus dans la

livraison, ou bien au choix par une tension de commande
externe de 0 - 5 V/DC.

I M195 | Regolatore di potenza

9-28V/DC max. 20 A (PWM)
Regolatore di potenza per regolare carici di tensione costante
(motori di tensione costante, lampade a incandescenza,
riscaldamenti, LED‘s con resistenza di polarizzazione, ecc.). Il
motore elettrico avvia meglio tramite il uso del modulatore PWM
(& ampiezza d‘impulso) anche in caso di piccoli numeri di giri.
Frequenza di operazioni: ca. 300 - 600 Hz (ché la possibilita di
sentire un ronzio a gli motori).
La regolazione avviene con il fornito potenziometro oppure con
una tensione di controllo esterna 0 - 5 V/DC.
N L M195 | Vermogensregelaar

9 -28V/DC max. 20 A (PWM)
Vermogens regelaar voor het regelen van gelijkspannings
apparaten (gelijkstroom motoren, gloeilampen, verwarming,
led‘'s met voorschakel weeerstand etc.). Door de gebruikte
PWM (pulsbreedte) sturinglopen elektromotoren bij een klein
toerental gelijkmatig. Schakelfrequentie: ca. 300 - 600 Hz (bij
motoren kan een kleine brom geluid hoorbaar zijn).
De regeling vind plaats via de bijgeleverde potmeter of naar
keuze met en externe stuurspanning O - 5 V/DC.
PL M195 | Regulator mocy PWM
9-28V/DC max. 20 A
Regulator mocy do regulacji urzadzen na prad staty (silniki,
zardwki, grzejniki, diody LED z szeregowym rezystorem
i.t.d.). Poprzez zastosowanie modulacji PWM (sterowanie
szerokoscig impulséw) silniki elektryczne pracuja dobrze na
matych obrotach. Czestotliwosé pracy: ok. 300 - 600 Hz (moze
powodowac styszalne buczenie przy regulaciji silnikiem).
Do regulacji stuzy dotaczony potencjometr lub do wyboru
zewnetrzne napiecie state 0 - 5 V/DC.
R U M195 | PWM Peryasatop 60oAbLuoi
MOLUHOCTHU 9 - 28 BoabT, Makc. 20 A

MoayAb NpeAcTaBAfeT coboi peryaatop 60AbLLON MOLLIHOCTH AAS
Harpy3oK MOCTOSIHHOrO HanpskeHus (ABWUraTeAM MOCTOSIHHOIO
TOKa, AaMMbl HakaAMBaHWsA, NPUOOPbI  AAS  OTOMAEHMS,
dotoanoabl LED ¢ npepBapUTeAbHbIM CONMPOTUBAEHUEM U T.A.). C
npumMmeHeHnem PWM (LWMPOTHO-UMMYAbCHAsA MOAYASiILlME) MOTYT
ABUraTeAn xopowo pabotatb M Ha HU3KUX obopoTax. YacTota
BKALOUEHUSI NpubAn3uTeAbHo 300 - 600 Tt (y ABUraTeneit MoXeT
NOABUTLCA FYAEHUE).
Peryasiups NpoM3BOAMTCA  MOCPEACTBOM  MOTEHUMOMETPA

KOTOPbIN MPUKABAbIBAETC K MOCTaBke, MAM MO BbIGOpy C
MOMOLLLIO BHELLHEro peryavpyemoro HanpsxeHus O - 5 BoAbT.
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ANSCHLUSSBEISPIELE | CONNECTION EXAMPLES

* Leistungsregelung mit Poti
* Power control with Poti

* Sicherung

* Fuse
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e Last (Motor, Lampe...)
* Load (motor, lamp...)

* Poti (beiliegend)
¢ Poti (included)

e Leistungsregelung uber Gleichspannung 0-5V

* Power control over direct current0-5V

* Sicherung

* Fuse
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¢ ohne Poti!
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¢ Last (Motor, Lampe...)
¢ Load (motor, lamp...)

D | Wichtig! Die Alu-Grundplatte darf
keinen mechanischen Spannungen aus-
gesetzt werden (keine Loécher bohren,
nicht auf unebene Kuhlflache schrauben
usw.). Auf der Innenseite der Alu-Grund-
platte sind direkt anliegend empfindliche
elektronische Bauteile montiert, die bei
mechanischen Bewegungen defekt werden
und das Modul dann nicht mehr arbeitet!

GB | Important! The aluminium base
plate must not be exposed to mecha-
nical tension (do not drill holes, do not
screw on an uneven cooling surface,
etc.). Sensitive electronic components
are mounted directly adjacent on the
inside of the aluminium base plate, which
become defective in case of mechanical
movements and the module then won't
work any longer!

<

*Schrauben nicht enthalten | screws not included

¢ without Poti!

@

0-5
V/DC

» Steuerspannung
¢ Control voltage

Bestimmungsgemafie Verwendung:

Leistungsregelung von Gleichstrom-Verbrauchern wie Motoren, Lampen
USW.

Aufbauanweisung:

Das Modul kann sich, je nach Belastung, erwarmen. Es muss daher
an einer trockenen, gut bellUfteten Stelle eingebaut werden. Bei
Belastungen von Uber 5 A (bis max. 20 A) muss das Modul mit der
Metall-Grundflache gekihlt werden. Das geschieht, indem es plan
auf einen Kuhlkorper oder ein groReres Metallstiick (z.B. Winkelprofil,
Metallplatte) so angebaut wird, dass sich die Metall-Grundplatte des
Moduls bei hdchster Belastung (die angeschlossene Last lauft mit max.
Leistung) nicht Uber +70°C erwarmt.

Die Betriebsspannung des Moduls muss zwischen 9 - 28 V liegen und der
Betriebsspannung der angeschlossenen Last entsprechen. Beispiel: Bei
dem Betrieb eines 12 V Motors muss die Betriebsspannung 12 V sein.
Das beiliegende Potentiometer wird gemafl Zeichnung uber die
Steckkontakte mit dem Modul verbunden. Bitte darauf achten, dass die
Kabel nicht vertauscht werden!

Die Betriebsspannung (z.B. vom Akku) und die Last (z.B.
Gleichstrommotor) muss gemafR Zeichnung angeschlossen werden. Es
ist wichtig, dass Sie die Kabel méglichst kurz halten und auch Kabel mit
ausreichendem Querschnitt (2,5 - 4 mm?2) verwenden. Wenn das Kabel
zu duinn oder zu lang ist, dann haben Sie Leistungsverluste im Kabel
und der angeschlossene Motor lauft langsamer. AuRerdem besteht
die Gefahr, dass zu dinne Kabel heifd werden, weil sehr hohe Strome
flieRen.

Bitte unbedingt eine Sicherung 20 A gemaf Anschlussplan vorschalten!!
Wichtig:

Die Belastbarkeit des Moduls ist max. 20 Al Bitte achten Sie unbedingt
darauf, dass Ihre angeschlossenen Lasten keine héhere Stromaufnahme



haben! Es gibt Motoren, die im Laufbetrieb eine Stromaufnahme
von z.B. 8 A haben, im Anlauf (beim Starten) oder im blockiertem
Zustand aber >30 A brauchen! Diese zerstéren den Regler.
Inbetriebnahme:

Nach dem Einschalten der Betriebsspannung kénnen Sie mit
dem Potentiometer die gewuinschte Leistung einstellen (regeln).

Wichtige Montagehinweise, bitte beachten!

Je nach Belastung kann sich das Modul mehr oder weniger
erwarmen. Die Warme entsteht an der Alu-Platte am Boden des
Moduls und muss gemafl Einbauanleitung unter bestimmten
Umstanden durch die Montage auf eine Kuhlflache gekuhlt
werden.

Dabei ist es wichtig, dass das Modul mit 4 Schrauben M3
oder Blechschrauben 2,9 mm plan auf ein kihlendes, planes
Kuhlblech montiert wird. Das kann auch die Ruckwand eines
Metallgehduses sein. Wichtig ist, dass sich die Alu-Unterseite
des Moduls dabei nicht verzieht! Sie durfen also keine grofReren
Schrauben nehmen und die Locher am Modul aufbohren. Die
Schraubenkdpfe mussen auf dem Blech des Moduls aufliegen
und nicht auf dem Plastikrand des Moduls! Bei der Montage
darf sich das Modul auch nicht verziehen (wenn der Untergrund
nicht plan ist). Der Grund: Auf der Innenseite des Alu-Bodens
des Moduls sind Uber einer dinnen lIsolierschicht direkt die
elektronischen SMD-Bauelemente aufgelétet und wenn sich
der Alu-Boden des Moduls verzieht, l16sen sich die Lotstellen
und das Modul geht defekt. Bitte achten Sie auch darauf, dass
die in der Beschreibung als maximal angegebene Temperatur
der Bodenplatte nicht Uberschritten wird! Ansonsten muss eine
grofere Kiihlplatte angeschraubt werden!

Checkliste zur Fehlersuche:
* Die angeschlossene Last lasst sich nicht auf volle Leistung
(100%) regein:
1. Hat die Stromquelle eine ausreichende Leistung? Sie kdnnen
keinen Motor mit einer Leistungsaufnahme von z.B. 100 W an
einem kleinen 12 V Motorradakku betreiben! Bitte messen Sie
im Betrieb nach, ob die Eingangsspannung am Modul so hoch
ist, wie sie sein muss fur die Last!
2. Die Kabel kdnnen zu dinn oder zu lang sein!
Wenn Sie den Regler auf volle Leistung gestellt haben, sind die
Kabelverluste bei zu diinnem Kabel am Hdéchsten. Verwenden
Sie dickere Kabel (ideal 4 mm?2).
e Der Regler regelt nicht wie gewiinscht: Linksdrehung
langsam, Rechtsdrehung schnell:
In diesem Fall vertauschen Sie bitte die beiden aufieren
Potikabel am Modul (umstecken). Das mittlere Kabel, dass zum
mittleren Potianschluss flihrt, muss so bleiben.
¢ Trotz richtigem Anschluss ist an der Last stiandig die volle
Leistung, lasst sich mit dem Regler nicht runterregein:
Das Modul wurde durch einen Kurzschluss, Uberlastung (>20
A) oder Uberhitzung (keine Kithlung) zerstdrt. Weil jedes Modul
vor der Auslieferung sorgfaltig geprift wurde, ist in so einem Fall
keine Gewahrleistung moglich.

Technische Daten:

Betriebsspannung: 9 - 28 V/DC | Max. Strombelastbarkeit:
20 A (wenn das Modul auf eine Kihlplatte geschraubt wird)
| Regelbereich: ca. <O% bis >100% | Regelungsart: PWM
Impulsbreitensteuerung mit einer Frequenz zwischen 300
- 600 Hz | Potentiometer: 4,7 k lin (liegt bei) | Zulassige
Lasten: Gleichstrommotoren, Glihlampen, Heizungen, LEDs mit
Vorwiderstanden. Jeweils bis max. 20 A Stromaufnahme | Maf3e:
ca. 87 x 60 x 33 mm (mit Befestigungsboden)

Entsorgung:

Wenn das Gerat entsorgt werden soll, darf es nicht in den
Hausmull geworfen werden. Es muss an Sammelstellen fur
Fernsehgerate, Computer usw. entsorgt werden (bitte erkundigen
Sie sich in Inrem Gemeindeburo oder in der Stadtverwaltung nach
Elektronik-MUll-Sammelstellen).

Use as directed:

Power regulation of direct-current consumers such as motors,
lamps, etc.

Assembly instructions:

The module may heat depending on the load. Therefore, it has to
be mounted in a dry and well ventilated place. In case of loads of
more than 5 A (up to max. 20 A) the module with the metallic base
area has to be cooled. This is done by attaching it planely on a heat
sink or bigger metallic piece (e.g. angle section, metallic plate) in
such a manner that the metallic base plate of the module will not
heat to more than +70°C under highest load (the connected load
runs at max. power).

The operating voltage of the module must be between 9-28V and
come up to the operating voltage of the connected load. Example:
When operating a 12 V motor the operating voltage must be 12 V.
The attached potentiometer has to be connected with the module
via the plug contacts according to the drawing. Please make sure
that the cables will not be exchanged!

The operating voltage (e.g. from the battery) and the load (e.g.
direct current motor) have to be connected according to the
drawing. It is important to keep the cables as short as possible
and also to employ cables with a sufficient cross-section (2.5 - 4
mm?). If the cable is too thin or too long power losses will occur
in the cable and the connected motor runs slower. Furthermore,
there is the risk that too thin cables will become hot because very
high currents flow.

It is absolutely necessary to connect a fuse 20 A in series
according to the connecting diagram!!

Important:

The capacity of the module is max. 20 Al Please make sure that
the connected loads do not have a higher current consumption!

There are motors, which have a current consumption of e.g. 8
A during operation but require >30 A during the start-up or in
blocked condition! These will destroy the controller.

Setting into operation:

The desired output may be adjusted (controlled) with the
potentiometer after switching on the operating voltage.

Important installation instructions, please note!

Depending on the load the module heats up. The heat is dissipated
from the aluminum plate at the bottom of the module. Under
certain circumstances it must be mounted on a cooling surface
according to installation instructions.

It is important that the module is fixed with 4 M3 screws (or 2.9 mm
metal screws) on the cooling surface. This may be the back wall of
a metal casing. The aluminum plate on the bottom of the module
must not bend, do not use larger screws and do not drill larger holes.
The screw heads must rest on the plate of the module, rather than
on the plastic edge of the module! During assembly, the module
should not be curled up (if the ground is not flat). The reason: on the
inside of the aluminum base of the module the thin insulating layer
are directly soldered on the electronic SMD components. When the
aluminum floor of the module curls up, the joints and the module
start loosen and the module is defective. Please ensure that the
maximum specified temperature (as specified in the module‘s
description) is not exceeded. Otherwise apply a larger cooling plate.

Check list for troubleshooting:
* The connected load cannot be adjusted to maximum output
(100%):
1. Does the current source have sufficient power? It is not
possible to operate a motor with a power consumption of e.g.
100 W ata small 12 V motorbike battery! Please measure during
operation whether the input voltage at the module is as high as
it should be for the load!
2. The cables may be too thin or too long! If you have adjusted the
controller to maximum output, the cable losses are the highest
with too thin cables. Please use thicker cables (ideal 4 mm?2)
* The controller does not control as desired: slow left-hand
rotation, quick right-hand rotation:
In this case please exchange the two outer potentiometer cables
at the module (unplug and plug). The central cable that leads to
the connection of the potentiometer has to stay where it is.
e The load has continuously full power despite correct
connection and cannot be dimmed with the controller:
The module was destroyed through a short-circuit, overcharge (>20
A) or overheating (no cooling). As every module has been carefully
tested before delivery, guarantee is not possible in such a case.

Technical data:

Operating voltage: 9 - 28 V/DC | Max. current carrying
capacity: 20 A (if the module is screwed on a cooling plate) |
Control range: approx. <0% to >100% | Control mode: PWM
pulse width modulation with a frequency between 300 - 600 Hz
| Potentiometer: 4.7 k lin (enclosed) | Permissible loads: direct
current motors, incandescent lamps, heatings, LEDs with protective
resistors. Current consumption up to max. 20 A in each case |
Dimensions: approx. 87 x 60 x 33 mm (with mounting bottom)

Disposal:

This device may not be disposed with the household waste. It has
to be disposed at collecting points for television sets, computers,
etc. (please ask your local authority or municipal authorities for
these collecting points for electronic waste).

Pouziti modulu:

Modul se pouZiva k regulaci vykonu u jednosmérnych spotiebic
proudu, napf. motorU, Zarovek, atd.

Montaz:

Modul se v zavislosti od zatéZe m(ize zahfivat. Proto jeho montaz
musi byt realizovana na suchém dobfe provétravaném misté. Pfi
zatézivice nez 5 A (do max. 20 A) modul musi byt chlazen s pomoci
metalického chladie. To znamena, Ze se pouzije plochy chladic,
nebo vétsi kus kovového materialu (napf. kovovy profil, kovova
deska), na ktery se modul pfiSroubuje, a to takych rozmérd, pfi
kterych teplota chladice pfi max. zatézi (pfipojena zatéz bézi na
plny vykon) nepfesahne hodnotu +70°C.

Pracovni napéti modulu musi byt mezi 9 - 28 V a musi zodpovidat
pripojené zatézi. Priklad: PFi pouziti 12 Voltového motoru, pracovni
napéti musi byt taky 12 V.

Pfilozeny potenciometr je tfeba pfipojit podle vykresu k modulu.
Davejte pritom prosim pozor na to, aby ste nezaménili kabely!
Pracovni napéti (napf. z akumulatoru) a zatéZz musi byt pfipojeny
podle vykresu. Je dulezité, aby byl kabel co nejkratSi a aby jeho
prarez byl dostate¢né velky (2,5 - 4 mm2). KdyzZ je kabel pfilis
tenky, nebo pfili§ dlouhy, vznikaji v ném straty a pfipojeny motor
bézi pomaleji. Kromé toho je nebezpecdi, Ze se prehreje, protoze v
ném tecou velmi vysoké proudy.

Naléhavé Vas zadame, aby ste podle navodu do obvodu predradili
pojistku 20 All

Duleziteé:

Maximalné dovolena zatéZ modulu je 20 A. Dejte bezpodminécné
pozor na to, aby ste nepfripojili zatéz s vétSim odberém proudul!
Motory, které maji proudovy odbér za chodu na Grovni napf. 8
A, pfi zapnuti, nebo v stavu blokace maji ale odbér >30 A. Taka
situace je pficinou zniéeni modulu.

Uvedeni do provozu:

Po pripojeni pracovniho napéti mliZzete pomoci potenciometru
nastavit pozadovany vykon (regulovat).

Dulezité pokyny k instalaci, respektujte prosim!

V zavislosti na zatiZzeni modulu vice ¢i méné tepla. Tepla je izolovan
v hlinikovém modulu a Za uréitych okolnosti musi byt v souladu s
pokyny pres montaz na povrchu chladici vody vypousténé.

Je dulezité, aby modul byl namontovan na rovnou plochu chlazeni
pomoci 4-ch Srouby M3 nebo 2.9 mm sebe-Srouby. M(iZe byt pouzit
pro tento Ucel zadni stény kovového pouzdra. Co je dllezité je, aby
nevyvolaval ohybu hlinikové zakladni modul! Je zakazano otvory a
pouzit vétsi Srouby. Hlavy Sroub( musi lezet na povrchu modulu
hlinikového plechu, a ne na okraji plastu! Pfi montazi modulu
nelze ohybat (v pfipadé, Ze povrch, na kterém je namontovana,
neni plocha). Davod: na vnitini hlinikové zakladny, tenkou izolacni
vrstvou, jsou pfimo pripajeny SMD elektronické soucastky, které
se v pfipadé ohybani hlinikové zakladny a vyjméte modul je
poskozen. Vezméte prosim na védomi, ze maximum uvedené v
navodu, teplota hlinikové zakladny, nebyla prekrocena! V opacném
pripadé by mél byt modul pfipevnén k vétsi chladici deskou!

Reseni problémii:

 Pfipojena zatéz se neda regulovat na piny vykon (100%):
1. Ma zdroj napajeni dostateény vykon? Zadny motor s vykonem
napf. 100 W se neda napdjet od malé 12 V baterie. Zmérte
dopredu, jestli vstupni napéti na modulu ma takovou hodnotu,
jakou.
2. Kabel mulzZe byt pfitenky nebo pfidlouhy. KdyZ nastavite
regulaci na plny vykon, straty v kabelu jsou v pfipadé tenkého
kabelu nejvyssi. PouZijte proto kabel s vétSim prdfezem (ideélne
4 mm?2).

¢ Regulator nepracuje tak, jak je pozadované: Otacky doleva

jsou pomalé, doprava jsou rychlé:
V tomto pfipadé vyménte mistem obidva vnéjSi privody
potenciometru na modulu. Stfedni kabel zUstava nezménem.

¢ Pfes spravne zapojeni je na zatézi stale plny vykon, s

regulatorem se neda regulovat:
Modul byl skratovan, byl pretizen (>20 A), nebo byl prehraty
(zadné chlazeni) a je znien. ProtoZze kazdy modul je pred
dodavkou peclivé skontrolovan, neni mozna nahrada v ramci
zaruky novym modulem.

Technické udaje:

Pracovni napéti: 9 - 28 V/DC | Maximalni zatéz: 20 A (v pfipadé,
kdyz je modul pevné spojen s chladicem) | Rozsah regulace:
cca od 0% do 100% | Metoda regulace: PWM impulsni regulace
s frekvenci mezi 300 - 600 Hz | Potenciometr: 4,7 k linearni
(pfiloZen) | Dovolena zatéz: Jednosmérné motory, Zarovky, topeni
LED diody s predfadnym odporem. Kazda zatéz do max. proudové
spotfeby 20 A | Rozméry: cca. 87 x 60 x 33 mm (with mounting
bottom)

Likvidace:

Ma-li byt vyslouZily pfistroj odstranén, nesmi se hazet do
domovniho odpadu. Musite jej odevzdat na misté sbéru vyslouzilé
elektroniky (sbérny dvir apod).

Uso previsto:

Regulacion de potencia de consumidores de corriente continua
como motores, lamparas, etc.

Instrucciones de montaje:

El médulo se puede calentar segin la carga. Por tanto se debe
montar en un sitio seco y bien ventilado. En caso de cargas
de mas de 5 A (hasta 20 A como maximo) el modulo se debe
refrigerar con la placa de base metdlica. Eso se efectua por
montarlo llanamente sobre un disipador de calor o una pieza
metdlica mas grande (p.ej. perfil angular, placa metdlica) de
manera que la placa de base metalica del médulo no se calente
a mas de +70°C con carga maxima (la carga conectada marcha
a potencia maxima).

La tensién de servicio del médulo debe ser entre 9 - 28 Vy debe
corresponder a la tension de servicio de la carga conectada.
Ejemplo: al accionar un motor 12 V, la tensién de servicio debe
ser12 V.

Conectar el potenciémetro adjuntado con el moédulo via los
contactos enchufables. jPrestar atenciéon a no cambiar los cables!
La tension de servicio (p.ej. del acumulador) y de la carga (p.€j.
motor de corriente continua) se deben conectar seglin el dibujo.
Es importante de tener los cables lo mas corto posible y de
emplear también cables con una seccion transversal suficiente
(2,5 - 4 mm?2). Si el cable es demasiado delgado o demasiado
largo, se producen pérdidas de potencia en el cable y el motor
conectado marcha mas despacio. Ademas hay el peligro que
cables demasiado delgados se calentan porque altas corrientes
fluyen.

iEs de necesidad absoluta de preconectar un fusible 20 A segln
el diagrama de conexién!!

Importante:

iLa capacidad de carga del médulo es 20 A como maximo! jPrestar
atencion a lo que las cargas conectadas no tengan un consumo
de corriente mas alto! jHay motores que tienen un consumo de
corriente de p.ej. 8 A durante la marcha, pero necesitan >30 A
durante el arranque o en estado bloqueado! Estos van a detruir
el regulador.

Puesta en servicio:

Después de conectar la tensién de servicio Vd. puede ajustar
(regular) la potencia deseada mediante el potenciémetro.

iInstrucciones de montaje importantes a tener en cuenta!

El moédulo puede calentarse mas o menos dependiente de la
carga. El calor se desarrolla a la placa de aluminio al fondo del
maédulo y se debe refrigerar bajo ciertas circunstancias seguin las
instrucciones de instalacion por el montaje sobre una superficie
de refrigeracion.

En este contexto es importante de montar el moédulo con 4
tornillos M3 o tornillos de chapa de 2,9 mm planamente sobre
una chapa refrigerante y plana. Eso puede ser también la pared
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dorsal de una caja metéalica. jEs importante en este contexto que
la parte inferior de aluminio del médulo no se combe! Pues Vd. no
deberia emplear tornillos mas grandes y no abrir los agujeros al
madulo. jLas cabezas de tornillo deben apoyarse sobre la chapa
del moédulo y no sobre el borde plastico del médulo! Durante el
montaje el médulo no se debe combar tampoco (si el subsuelo
no es plano). La razén: Los componentes electrénicos SMD se
han soldado directamente sobre una capa aislante delgada al
lado interior del fondo de aluminio del médulo y si el fondo de
aluminio del médulo se comba, se soltan las soldaduras y el
mobdulo se torna defectuoso. jPresta también atencion a lo que
la temperatura de la placa de base indicada como maximo en la
descripcion no se excede! jPor lo demas, se debe atornillar una
placa de refrigeracion mas grande!

Lista de control para la localizacion de fallas:

* La carga conectada no se puede regular a plena potencia

(100%):
1. Tiene la fuente de corriente una potencia suficiente? jNo es
posible accionar un motor con un consumo de potencia de p.ej.
100 W a un pequeno acumulador de motocicleta de 12 V! jMedir
otra vez durante la marcha si la tensién de entrada al médulo es
tan alta que ella debe ser para la carga!
2. jLos cables pueden ser demasiado delgados o demasiado
largos! Cuando Vd. ha ajustado el regulador a plena potencia,
las pérdidas de cable son lo mas altas en caso de un cable
demasiado delgado! Emplear cables mas gruesos (ideal 4 mm?2).

¢ El regulador no regula como deseado: lenta rotacion a la

izquierda, rapida rotacion a la derecha:
En este caso cambiar los dos cables exteriores del potenciémetro
al médulo. El cable medio que lleva a la conexion media del
potencidmetro debe quedarse como esta.

¢ A pesar de una conexion correcta la plena carga esta

constantement ala cargay no se puede reducir con el regulador:
El médulo fue destruido por un cortocircuito, sobrecarga (>20
A) o sobrecalentamiento (no refrigeracién). Puesto que cada
modulo fue examindo con esmero antes de la entrega, garantia
no es posible en un tal caso.

Datos técnicos:

Tension de servicio: 9 - 28 V/DC | Intensidad de corriente
maxima admisible: 20 A (al atornillar el médulo sobre una placa de
refrigeracion) | Gama de regulacion: aprox. <0% hasta >100% |
Modo de regulacion: PWM modulacién por duracién de impulsos
con una frecuencia entre 300 - 600 Hz | Potenciometro: 4,7 k lin
(adjuntado) | Cargas admisibles: motores de tension continua,
bombillas, calefacciones, LEDs con resistores protectores.
Consumo de corriente hasta 20 A como maximo respectivamente
| Medidas: aprox. 87 x 60 x 33 mm (con fondo de fijacion)

Eliminacion:

Si la unidad va a ser eliminada, no debera ser tirada a la basura.
Es necesario desechar la unidad en los centros de acopio para
televisores, ordenadores, etc. (por favor, informese con las
autoridades locales o las autoridades municipales sobre los
lugares adaptados para la recoleccidn de basura electronica).

Emploi conformément aux dispositions:

Régulation de puissance des dissipateurs de courant continu
comme moteurs, lampes, etc.

Instructions d’assemblage:

Le module peut s’échauffer selon la charge. C'est pourquoi
il faut le monter dans un endroit sec et bien ventilé. En cas de
charges de plus de 5 A (jusqu’a 20 A au maximum) il faut refroidir
le module avec la surface de base métallique. Ceci se fait par
le fixer platement sur un dissipateur de chaleur ou une piéce
de métal plus grande (p.ex. corniére, plaque de métal) de sorte
que la plaque de base métallique du module ne s’échauffe pas
au dessus de +70°C en cas de charge maximale (la charge
raccordée marche a puissance maximale).

La tension de service du module doit étre entre 9 - 28 V et doit
correspondre a la tension de service de la charge raccordée.
Exemple: pour I'opération d’un moteur 12V, la tension de service
doit étre 12 V.

Connectez le potentiométre ci-inclus avec le module par les
contacts a fiche selon le dessin. Faites attention a ne pas
échanger les cables!

Il faut raccorder la tension de service (p.ex. de l'accu) et la
charge (p.ex. le moteur de courant continu) selon le dessin. Il est
important de tenir les cables le plus court possible et d’employer
des cables avec une coupe transversale suffisante (2,5 - 4 mm?2).
Quand le cable est trop mince ou trop long, il y aura des pertes
de puissance dans le cable et le moteur raccordé marche plus
lentement. En plus il y a le danger que des cables trop minces
s’échauffent parce que des courants trés hauts coulent.

Il est absolument nécessaire de monter un fusible 20 A en série
selon le plan de connexion!!

Important:

La capacité de charge du module est 20 A au maximum! Il est
absolument nécessaire que les charges raccordées n’aient
aucune consommation de courant plus haute! Il y a des moteurs
qui ont une consommation de courant de p.ex. 8 A pendant la
marche, mains ont besoin de >30 A pendant le démarrage ou en
état bloqué! Ceux-ci vont détruire le régulateur.

Mise en service:

Aprés connecter la tension de service vous pouvez ajuster (régler)
la puissance avec le potentiométre.

Indications d’assemblage importantes a observer!

Le module peut chauffer plus ou moins selon la charge. La chaleur
se produit a la plague d’aluminium au fond du module et il faut
la réfrigérer éventuellement par la monter sur une superficie
réfrigérante.

Dans ce contexte il est important de monter le module avec
4 vis M3 o des vis a tole 2,9 mm planement sur une t6le de
refroidissement plane. Ceci peut aussi étre le panneau arriére
d’un boitier métallique. Il est important dans ce contexte que la
partie inférieure d’aluminium du module ne se voile pas! Donc il
ne faut pas prendre des vis plus grandes et percer les troux au
module. Les tétes de vis doivent reposer sur la tble du module
et pas sur le bord plastique du module! Le module ne se doit
pas voiler non plus lors du montage (quand le sous-sol n’est pas
plan). La raison: Les composants électroniques SMD sont brasés
directement au-dessus d’une mince chape a la coté intérieur du
fond d’aluminium du module et si le fond d’aluminium du module
se voile, les brasures se délient et le module devient défectueux.
Veuillez aussi faire attention a ce que la température de la plaque
de fond indiquée comme maximum dans la description ne soit
pas excéder! Autrement il faut visser une plaque réfrigérante plus
grande.

Liste de contrdle pour le dépistage des erreurs:
¢ Il n’est pas possible de régler la charge raccordée a pleine
puissance (100%):
1. Est-ce que la source de courant a une puissance suffisante?
Un moteur avec une puissance absorbée de p.ex. 100 W ne
fonctionne pas a un petit accu de motocycle de 12 V! Veuillez
mesurer une seconde fois pendant la marche si la tension
d’entrée au module est tant haute qu’elle doit étre pour la
charge!
2. Les cables peuvent étre trop minces ou trop longs! Quand
vous avez ajusté le régulateur a pleine cables plus épais (idéal
4 mm?2).
* Le régulateur ne régle pas comme désiré: lente rotation a
gauche, rapide rotation a droite:
En ce cas veuillez échanger les deux cables du potentiométre
extérieurs au module (changer). Le cable moyen qui méne au
raccord moyen du potentiométre doit rester comme il est.
¢ Malgré un bon raccordement, la pleine puissance est
constamment a la charge et ne peut pas étre diminuée avec
le régulateur:
Le module était détruit par un court-circuit, surcharge (>20 A)
ou surchauffe (pas de refroidissement). Comme chaque module
était examiné soigneusement avant la livraison, une garantie
n’est pas possible en ce cas.

Données techniques:

Tension de service: 9-28V/DC | Intensité de courant maximale
admissible: 20 A (quand le module est vissé sur une plaque de
refroidissement) | Gamme de réglage: env. <0% jusqu’a >100%
| Mode de régulation: PWM modulation en largeur d’'impulsions
avec une fréquence entre 300 - 600 Hz | Potentiometre: 4,7 k
lin (inclus) | Charges admissibles: moteurs a courant continu,
lampes a incandescence, chauffages, DELs avec résistances
en série. Jusqu’a 20 A consommation de courant au maximum
respectivement. | Dimensions: env. 87 x 60 x 33 mm (avec fond
de fixation)

Mise au rebut:

L'anti-rongeur ne doit pas étre mis au rebut avec les déchets
ménagers mais doit étre déposé dans un container destiné a
la collecte des appareils électroniques usagers. (S‘il vous plait
renseigner auprés de vos autorités municipales ou les autorités
locales pour les points de collecte des déchets électroniques).

Utilizzazione prescritta:

Regolazione di potenza per consumatori di corrente continua
come per esempio motori, lampade ecc.

Istruzioni di montaggio:

Dipendente dal carico il modulo si potrebbe riscaldare. Per questo
motivo dovra essere fissato a un posto asciutto e ben aerato. A
carico oltre i 5 A (fino a max. 20 A) il modulo con la superficie
di metallo deve essere raffreddato. Questo si ottiene fissando il
modulo sopra un raffreddatore o un pezzo di metallo grande (per
esempio profilo angolare, piastra di metallo) in tal modo che la
base di metallo del modulo non si riscalda oltre i +70°C durante
il massimo carico (il carico attaccato cammina con la potenza
massima).

Lalimentazione elettrica del modulo deve trovarsi tra 9 -
28 V e essere uguale a l'alimentazione elettrica del carico
attaccato. Per esempio: Mettendo in funzione un motore di 12V,
I'alimentazione elettrica deve essere pure 12 V.

Il potenziometro accluso deve essere collegato con il modulo
tramite i connettori, conforme al disegno. Le preghiamo
cortesemente di stare attento di non scambiare i cavi!
L'alimentazione elettrica (per esempio di una batteria) e il
carico (per esempio un motore a corrente continua) devono
essere collegati conforme al disegno. E importante che lei
tenga i cavi abbastanza corti e che usi un cavo con un diametro
sufficiente (2,5 - 4 mm?2). Se lei usa un cavo che e troppo fino o
troppo lungo ottiene in seguito una perdita di potenza nel cavo
e il motore attaccato cammina rallentato. Inoltre ché il pericolo
che cavi troppo fini si riscaldino per via che passa corrente
alta.

E assolutamente necessario legare un fusibile di 20 A conforme
al disegno!!

Importante:

La capacita di carico del modulo e max. 20 Al Le preghiamo di
stare attento che il carico attaccato non ebbi un’alimentazione
elettrica piu alta! Esistono motori che hanno un consumo elettrico
di, per esempio 8 A, durante la corsa, pero hanno bisogno di >30
A durante I'avviamento (quando partono) o in stato bloccato.
Questi distruggono il regolatore.

Messa in funzi one:

Dopo aver acceso I'alimentazione elettrica pud sintonizzare con il
potenziometro la potenza desiderata (regolare).

Informazioni importanti per il montaggio. Si prega di notare!
Secondo il carico il modulo si pud scaldare pit o0 meno. Il calore
si sviluppa nella piastra di alluminio della base del modulo e
deve essere raffreddata in certi termini secondo le istruzioni
d’installazione tramite il montaggio su una superficie di
raffreddamento.

E ,importante che il modulo € montato a filo con 4 vite M3 o vite
autofilettante di 2,9 mm sopra una lamiera liscia e raffreddante.
Questo potrebbe essere pure una sponda posteriore di un
contenitore a metallo. E importante che la base in metallo del
modulo non si deforma. Per questo non e permesso di usare vite
pit grandi o alesare i fori sul modulo. Le teste delle vite devono
appoggiarsi sopra la lamiera del modulo e non sul bordo di
plastica. Le preghiamo di notare che il modulo non si deforma
durante il montaggio (ad esempio se la superficie non & piana).
Il motivo: sulla parte interiore della base a alluminio del modulo
si trovano gli componenti SMD che sono saldati direttamente
con una patina isolante e nel caso che la base di alluminio del
modulo si deforma potrebbe causare che i punti di saldatura si
staccano e il modulo si guasta. Le preghiamo cortesemente di
fare attenzione che la temperatura massima della base dichiarate
nella descrizione non supera il limite! Altrimenti dovra essere
montata una base di raffreddamento piu grande.

Lista di controllo per la ricerca degli errori:

¢ |l carico collegato non si lascia regolare su la potenza

massima (100%):
1. Lorigine di corrente disporre di potenza sufficiente? Non
pud collegare un motore con un assorbimento di potenza di,
per esempio 100 W, con un piccolo accumulatore per moto di
12 V! Le preghiamo di misurare durante il funzionamento se la
tensione d’entrata al modulo e cosi alta come deve essere per
il carico!
2. | cavi potrebbero essere troppo fini o troppo lunghi! Se a
messo il regolatore sul consumo massimo significa che le
perdite tramite i cavi sono le piu alte se i cavi sono troppo fini. Le
consigliamo di usare cavi piu grossi (ideale e 4 mm?2).

* Il comando non regola come desiderato: rotazione sinistrorsa

piano, rotazione destrorsa veloce:
In questo caso scambia i due cavi esterni del potenziometro
al modulo. Il cavo intermedio, che porta al attacco del
potenziometro intermedio, deve rimanere dove €.

* Nonostante un giusto collegamento il carico ha sempre la

massima potenza, non si lascia abbassare con il regolatore:
I modulo e stato distrutto tramite un coito circuito, sovraccarico
(>20 A) o un riscaldamento eccessivo (nessun raffreddamento).
Si come ogni modulo e stato controllato accuratamente prima
della consegna, una garanzia non e possibile in questo caso.

Dati tecnici:

Alimentazione elettrica: 9-28 V/DC | Carico di corrente max.:
20 A (in caso che il modulo serra fissato sopra un raffreddatore)
| Campo di regolazione: ca. <0% fino a >100% | Genere di
regolazione: PWM comando a ampiezza degli impulsi con
una frequenza tra 300 - 600 Hz | Potenziometro: 4,7 k lin
(accluso) | Carico ammissibile: motori a corrente continua,
lampade a incandescenza, riscaldamenti, LED con resistenza di
polarizzazione. Per volata fino a max. 20 A di assorbimento di
corrente | Dimensioni: ca. 60 x 45 x 20 mm (senza linguette di
montaggio)

Smaltimento:

In caso che 'apparecchio dovra essere smaltito non & permesso
di gettarlo nei rifiuti domestici. Dovra essere invece consegnato
ad un punto di raccolta che accetta pure televisori e computer (le
preghiamo cortesemente d‘informarsi alla sua amministrazione
comunale dove si trovano questi punti di raccolta per rifiuti
elettronici).

Speciale toepassing:

Vermogens regeling van gelijkstroom apparaten zoals motoren,
lampen etc.

Montagetips:

Het moduul kan afhankelijk van de belasting warm worden,
daarom is het raadzaam om op een droge goed geventileerde
plaats te monteren.

Bij belastingen van boven de 5 A (tot max. 20 A), moet het moduul
gekoeld worden d.m.v. een koelplaat (grote metalen plaat), en
mag niet boven de +70°C (graden komen). Voedingsspanning
van het moduul moet tussen de 9 - 28 V zijn, en moet gelijk zijn
aan de spanning van het aan te sluiten apparaat.Voorbeeld een
motor van 12 V, moet ook een voeding krijgen van 12 V.

De bijgeleverde potmeter wordt volgens tekening aangesloten
d.m.v. stekkertjes aan het moduul en mogen niet verwisseld
worden!

De voedingsspanning (bijvoorbeeld een accu) en de belasting/
apparaat (bijvoorbeeld een gelijkstroom motor)moet volgens
tekening aangesloten worden. Het is belangrijk een deze kabel
zo kort als mogelijk te houden met de juiste doorsnede (2.5 - 4
mm?2). Mocht de kabel te dun of te lang zijn dan heeft u spannings
verlies en zal de motor langzamer draaien, en het gevaar bestaat
dat bij een te dunne kabel van oververhitting/brand door de zeer
hoge stroom.

Altijd een zekering van 20 A volgens tekening monteren!!
Belangrijk:

De belasting van het moduul is max. 20 A. Let hier wel op, bij
het aansluiten van de belasting/apparaat. Er zijn motoren die bij
het starten een stroom van 8 A vragen, maar als het geblokkeerd
wordt meer dan 30 A gebruiken! Dan gaat het moduul direct
defect.
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Ingebruikname:
Na het in schakelen van de voedingsspanning, kunt u d.m.v. de
potmeter het gewenste vermogen instellen (regelen).

Zeer belangrijke montage tips, moet zorgvuldig gelezen
worden!

Afhankelijk van de belasting wordt het moduul meer of minder
warm. Deze warmte zit aan de onderkant op het aluminium van
het moduul, en kan extra gekoeld worden d.m.v. een koelplaat.
Het moduul moet dan met 4 stuks M3 - of 2.9 mm schroeven op
een vlak koelblik gemonteerd worden. Dit kan ook de achterwand
van een metalen behuizing zijn. U mag geen grotere schroeven
of de gaten van het moduul opboren! De schroefkop moet goed
contact maken met het aluminium, en niet met de plastik rand
van het moduul. Bij montage van het moduul moet deze altijd
100% vlak tegen de koeling aan liggen. Reden hiervoor is, dat
de aan de binnenkant van het aluminium plaat in het moduul
de SMD onderdelen direct verbonden zijn met deze plaat, voor
optimale warmte afdracht. Als deze onderdelen geen warmte
afdracht zouden hebben, dan zijn de direct defect. Dus koeling of
beter gezegd extra koeling is aan te bevelen, en houd de maximale
temperatuur zie begeleidende beschrijving goed in de gaten. Als
de temperatuur toch hoger wordt dan in de beschrijving moet er
beter gekoeld worden!

Foutzoek lijst:
* Het aangesloten apparaat/belasting is niet tot 100% te
regelen:
1. Heeft de voeding wel genoeg vermogen? Zo kunt u niet een
kleine motor van 100 W aansluiten op een motorfiets accu van
12 V. Controleer dit voordat u gaat aansluiten!
2. De kabel kan te dun of te lang zijn! Als u de regelaar op max.
vermogen instelt, is het spanningsverlies bij een te dunne kabel
het grootst. Gebruik een dikke kabel (het beste 4 mm?).
* De regeling loopt niet zoals gewenst: links om te snel en
Rechts om te langzaam:
In dit geval moet u beide buitenste draden van de potmeter bij
het moduul verwisselen.
¢ Dus de middelste draad blijft zitten, niet verwisselen. Alles
goed aangesloten, en toch valt er niets te regelen:
Het moduul is door kortsluiting of overbelasting (>20 A) of
oververhitting (geen koeling) defect gegaan. Daarom wordt ieder
moduul bij het verlaten van de fabriek getest, en is reclamatie/
garantie na die tijd overbodig.

Technische gegevens:

Voedingsspanning: 9 - 28 V/DC | Max. stroom belasting: 20
A (afhankelijk als het op een koelplaat gemonteerd wordt) |
Regelbereik: ca. <0% tot 100% | Regel mogelijkheid: PWM,
puls sturing met een frequentie tussen 300 - 600 Hz | Potmeter:
4,7 K lin (wordt mee geleverd) | Toepassingen: Voor gelijkstroom
motoren, gloeilampen, verwarmings elementen, led‘s met voor
schakelweerstand, allestot max. 20 A stroomopname. | Afmeting:
ca. 87 x 60 x 33 mm (met bodemplaat)

Afvoer:

Als het apparaat wordt weggegooid, mag deze niet bij het
huisafval worden gezet. Het apparaat moet worden afgegeven bij
een verzamelplaats voor elektronisch/chemisch afval.

Zastosowanie zgodnie z przezaczeniem:

Regulacja mocy urzadzen na prad staty, jak silniki, zaréwki, i.t.d.
Instrukcja montazu:

W zaleznosci od obcigzenia modut moze sie nagrzewacé. Dlatego
tez musi byé on zamontowany w suchym i przewiewnym miejscu.
Przy obcigzeniach powyzej 5 A (maksymalnie 20 A) modut musi
by¢ chtodzony poprzez metalowa podstawe. Mozna to osiggnaé
montujac go réwno na radiatorze lub przedmiocie metalowym
(np. katownik, ptyta metalowa) tak aby przy max. obcigzeniu
(podtaczone urzgdzenie pracuje przy nhajwiekszej mocy) jego
temperatura nie przekroczyta +70°C.

Napiecie pracy modutu musi zawieraC sie w zakresie 9 - 28
V i odpowiadaé napieciu pracy podtaczonego obcigzenia.
Przyktadowo dla silnika o napieciu 12 V modut musi by¢ zasilony
napieciem 12 V.

Potencjometr zawarty w zestawie nalezy potaczyé z modutem
poprzez wsuwane kontakty. Prosze uwaza¢ aby nie zamienié
kontaktow!

Napiecie zasilania (np. akumulator) i obcigzenie (np. silnik pradu
statego) fgczymy wedtug rysunku. Wazne jest, aby uzywaé kabli
mozliwie krotkich i o wystarczajgcym przekroju (2,5 - 4 mm2). Przy
zbyt ,cienkim® lub dtugim kablu powstaja straty mocy i podtgczony
silnik pracuje wolniej. Ponadto istnieje niebezpieczenstwo grzania
sie zbyt ,cienkich” kabli przez zbyt duzy prad.

Prosimy koniecznie przytgczy¢é modut wedtug planu pofaczen
poprzez bezpiecznik 20 Al!

Wazne:

Obcigzalno$¢ modutu wynosi max. 20 Al Prosze koniecznie zwrocié
uwage czy podtgczone obcigzenie nie ma wiekszego poboru
pradu. Istniejg silniki ktére w czasie pracy pobierajg np. 8 A ale
przy rozruchu lub zablokowaniu potrzebujg >30 A. Spowodujg one
uszkodzenie regulatora.

Uruchomienie:

Po wtaczeniu napiecia zasilania mozecie Paistwo wymagana moc
ustawi¢ potencjometrem (regulowac).

Wazne wskazowki montazowe, prosze przestrzegac!

W zaleznosci od obcigzenia modut mniej lub wiecej sie nagrzewa.
Ciepto wydziela sie w aluminiowej podstawie modutu i w pewnych
okolicznoSciach musi byé, poprzez zgodny z instrukcja montaz na
powierzchni chtodzacej, odprowadzone.

Wazne jest, aby modut byt zamontowany na ptaskiej powierzchni
chtodzacej przy pomocy 4-ch Srub M3 lub blachowkretéw 2,9mm.

Mozna do tego celu wykorzystaé tylng Sciane metalowej obudowy.
Wazne jest tylko, aby nie spowodowa zgiecia aluminiowej
podstawy modutu! Zabronione jest rozwiercanie otworéw i
uzywanie wiekszych srub. Gtowki Srub muszg leze¢ na powierzchni
aluminiowej blachy modutu, nie za$ na jego plastikowej krawedzi!
Podczas montazu Modut nie moze sie wygiac¢ (jesli powierzchnia na
ktorej jest montowany nie jest ptaska). Przyczyna: na wewnetrznej
czesci aluminiowej podstawy, za cienka warstwa izolacyjna,
przylutowane sg bezposrednio elementy elektroniczne SMD, ktére
w przypadku zgiecia aluminiowej podstawy odrywajg sie i modut
ulega uszkodzeniu. Prosze zwrécié uwage, aby maksymalna,
podana w instrukcji, temperatura aluminiowej podstawy, nie
zostata przekroczona! W przeciwnym wypadku modut musi by¢
przykrecony do wiekszej ptyty chtodzace;j!

Lista wykrywania btedow:

¢ Podtaczone obciazenie nie daje sie do petni mocy regulowac

(100%):
1. Posiada zasilanie wystarczajgca moc? Nie mozna silnika o
mocy np. 100 W zasili¢ akumulatorem 12 V dla modeli.Prosze
zmierzyé czy napiecie przy module odpowiada napieciu pracy
obcigzenia!
2. Przewody potagczeniowe sg nieodpowiednie! Przy petnym
obcigzeniu straty w przewodach sa najwiekszeProsze stosowaé
grubsze przewody (idealnie 4 mm?2).

* Regulator reguluje inaczej niz oczekujemy: W lewo powoli, w

prawo szybko:
W takim przypadku prosze zamieni¢ przy module dwa zewnetrzne
przewody od potencjometru. Przewdd Srodkowy pozostaje
niezmieniony.

¢ Gdy pomimo prawidliowego potaczenia na obciazeniu ciagle

jest maksymalna moc i nie ma mozliwosci jej zmniejszenia:
Modut zostat na skutek zwarcia, przecigzenia (20 A) lub
przegrzania (brak chtodzenia) uszkodzony. Poniewaz kazdy
modut przed dostawg jest doktadnie przetestowany, nie ma
mozliwosci rekojmi.

Dane techniczne:

Napiecie pracy: 9 - 28 V/DC | Obcigzalnosé pradowa: (20 A
po umocowaniu modutu na ptycie chtodzgcej) | Zakres: <0% -
>100% | Rodzaj regulacji: PWM - regulacja szerokosci impulsé
w o czestotliwosci 300 - 600 Hz | Potencjometr: 4,7 k liniowy w
zestawie | Dopuszczalne obcigzenia: silniki prgdu statego, zaréwki,
grzatki, diody LED z rezystorem szeregowym o max. poborze pradu
do 20 A | Wymiary: ok. 87 x 60 x 33 mm (z zamocowaniem)

Utylizacja:

Urzadzenia po jego zuzyciu nie wolno wyrzucaé do ogblnych
Smieci. Nalezy je dostarczy¢ do punktéw zbiorczych odpadkéw
elektronicznych. (Prosze poinformowac sie w urzedzie miasta lub
gminy o miejscu zbiérki takich odpadéw).

Ha3HaueHue npumeHeHuUA:

MoayAb MpeAHasHauyeH AAA PETYAUPOBKM MOLLUHOCTM Harpy3ok
NnoTPebASIOLLMX NOCTOSAHHbIN TOK, HAnp. SAEKTPOABUraTeAU, AAMIbl
HaKaAMBaHUA U T.A.

UHCTPYKUUA N0 MOHTaXY:

MoayAb B 3aBWCUMMOCTM OT Harpy3ku BO Bpems paboTbl MOXET
Harpetbcs. [10aToMy ero HE0HX0AMMO YCTaHOBWTb B CyXOM, XOPOLLO
npoBeTpMBaemMomM Mecte. Mpu UCMoAb30BaHUKM Harpysku bonee 5
A (makc. 20 A) METAAAMYECKYIO MOBEPXHOCTb MOAYAS HEOOXOANMMO
OXA@XAATb. ITO MOXHO CAEAATb CAEAYHOLLMM 06pa3oM: MOAYAb €ro
METAaAAMYECKOW MOBEPXHOCTbIO MAOTHO MPUKPENWUTb K paavatopy
WAM  OOABLLIOMY METAaAAMUYECKOMY MpeAMEeTy (Hanp.. ToAcTas
MeTaAAMYecKasl MAACTMHA, YTOAbHMK). Pasmep paavatopa AOAXEH
6bITb BbiIOpaH Taknm 06pa3om, UTobbl TemnepaTypa METaAAMUYECKOM
NOBEPXHOCTM MOAYAS HE NpMBbILana +70 ° LleAbcusi (MOAKAKOUEHHbIN
notpebutenb paboTaeT B MOAHYH MOLLHOCTb).

Pabouee HanpsxeHWe MOAYASt AOAKHO ObiTb Mexay 9 - 28 Bonbt
M AONKHO COOTBETCBOBATH MOKAKOUEHHOW Harpyske. Mpumep: Aas
paboTbl 12-TM BOALTHOIO ABMUraTeAst pabouee HanpsXXeHue AOAKHO
6bITb 12 BOAbT.

MPUAOXKEHHbIM NOTEHLMOMETP HEOOXOANMO COEAMHUTL C MOAYAEM
B COOTBETCTBMM C YepTexomM. He nepenyTaiite cayyariHo npoBoaa!l
Pabouee HanpsixeHwe (Hamp. OT akKyMyAadaTopa) W Harpyska
(Hanp. 3AEKTPOMOTOP MOCTOSTHHOIO HanpPsXEeHWs) AOAXHbI ObiTb
NMOAKAKOUEHbI B COOTBETCTBMU C YepTexoM. OueHb BaxHO, kabenb
MSI COEAMHEHWA MOAYASl M Harpy3kM AOAKEH ObiTb Kak MOXHO
KOpOYe U ero cevyeHne AONKHO bbiTb He MeHee 2,5 - 4 mm?2. Ecau
Bbl UCMOAb3YETE CAMLLKOM TOHKWI MAU CAMLLIKOM AAMHHBIN KabeAb,
TO B HEM MOTYT BO3HWUKHYTb MOTEPU HAMPSXXEHMS U MOAKAKOUEHHbIN
aneKTpoMoTop ByAeT MeareHee BpallaTtbes. Kpome Toro, y TOHKOro
Kkabenss BO3HWKAET OMACHOCTb €ro HarpeBaHWs M3-3a HOAbLLOIO
TOKa, NPOTEKAIOLLLETO YEPES HErO.

BkatounTe noxanyncrta o6s3aTenbHO B LEMb NPEeABAPUTEAbHbIN
npepoxpaHutenb 20 A B COOTBETCTBUM C yepTexom!!

Ba)xHo:

AonyctMmasa MakcMMaAbHasa Harpyska moayas 20 Amnep! Caeaunte
noxanyincra 3a Tem, 4tobbl CMAA TOKa NMOAKAKOUEHHOTO NOTPebUTEAS
HW B KOEM CAyYa€e He MPUBbILLIAAa AOMYCTUMOW BEAMUMHBI! Hanprumep
3NEKTPOMOTOPLI NOTPEBASOLLME NPU HOPMAAbHOM paboTe TOK OKOAO
8 A, Npu 3anycke WAW B COCTOSIHUM BAOKMPOBKM NOTPEBASIOT TOK >30
Al TakoW TOK MOXET BbIBECTM MOAYAb U3 CTPOS!

Myck B pabouni pexxum:

Mocre nopaun pabouero HanpsxeHws, MNOTEHLMOMETPOM Bbl
MOXETe HAaCTPOUTb XeAaeMyto MOLLHOCTb (PeryAMpoBaThb).

MoxkanyicTa o6paTuTe BHUMAHUE Ha Ba)KHYI0 UHCTPYKLUIO NO
MOHTaXy!

B 3aBMCMMOCTM OT Harpysku MOAYAb MOXET HarpesaTtbCH. TenAo
nepepaeTcs Ha aAtOMUHEBYIO MAACTUHY MOAYASl U B 3aBUCUMOCTU
OT CTEMEHU HarpeBaHUA ee CAeAYET B COOTBETCTBMU C UHCTPYKLMEN
N0 MOHTaXy 3aKPENUTb Ha OXAOXKAAIOLLMIA paaMaTop.

Mpu 3TOM OYeHb BaXHO, 4TOBbl MOAYAb ObIA 3akpenAeH 4-ms
BMHTAMW C MeTpuyeckoi pesbbort M3 uan camopesamu 2,9 Mm
Ha MAOCKYH OXAaXAatoLLyt MAaTy. B kaueBCTBE OXAOXAAMOLLEWN
NAaTbl  MOXET BMOAHE MOCAYXWUTb CTEHKA METAAAMYECKOTO
kopryca . BaxHo, uToObl antOMUHEBas MOBEPXHOCTb MOAYAS
oCTaBanaCb TakoOM Xe POBHOW W He AedopmupoBanachb. Tak
Xe 3anpellaeTtca pacCBEpPAMBaHUE OTBEPCTU A Bonee
6OAbLUMX BMHTOB W LIYpynoB. TOAOBKW BMHTOB AOAXHbI MAOTHO
npuAeratb K aAlOMMHEBOM MAATE MOAYASl, @ HE K MAACTUKOBOW
KpoMKe kopnyca! Mpu MOHTaxe HyXHO CAEAWTb 3a TEM, UTOObI
MOAYAb HE AedOpPMUPOBAACA (MOBEPXHOCTb, HA KOTOPYIO AOAKEH
ObITb MPUKPYYEH MOAYAb, AOAXKHA ObiTb @abBCOAOTHO POBHOWM).
MpuunHa: Ha BHyTpeHHEeN CTOpoHe aAtoOMUHEBOM NAAThl HAHECEH
TOHKMM M3OASILMOHHBIA CAOM, HEMOCPEACTBEHHO Ha KOTOPbLIN
npunasiHbl SAEKTPOHHbIE KOMMOHEHTbl (SMD TexHoAaorusi) u
Atobas pedopmMauma aAtOMMHEBOM MNAaTbl NMPUBOAWMT K 06pPbLIBY
npuvnasHHbIX KOMMOHEHTOB UAM AOPOXeEK. CAeauTE MoxXayicta
3a TeMm, 4tobbl He MNpuBbILIAAACh MaKCMMaAbHO AOMyCTUMas
Temnepatypa HarpeBaHUA MOAYAA YyKal3aHHaa B onucaHuu! B
NPOTUBHOM CAyYyae HeobXOAMMO MPUKPEnuTb MOAYAb K Bonee
6oAbLLOMY pasnaTopy!

CnUCOK BO3MOXXHbIX OLUU6OK:

MoaknoueHHan Harpy3ka He paboTaeT B NoAHYI0 cUAy (100%):
1. UMeeT AU UCTOUHUK NMUTaHUA AOCTATOUHYHO MOLLHOCTL? Bbl HE
MOXETE IAEKTPOMOTOP MOLLHOCTbIO Hanp. 100 Batt nutath ot
HeBOAbLLOrO MOTOUMKAETHOrO 12-TM BOABTHOIO akkymyasitopa!
M3mepbre noxanyncrta Hanps>keHue Ha BXOAE MOAYAA B
paboyem pexume, COOTBETCTBYET AW OHO HaMpPSXEHWIO, KOTopoe
HeobX0AMMO AAS BAEKTpOMOTOpa!l
2. Kabenb MOXET ObITb CAULLKOM TOHKUM UAW CAULLIKOM AAVHHBIM.
Ecav peryaatop pabotaet B MOAHYK MOLLLHOCTb, MOTEPU B TOHKOM
WUAM AAMHHOM Kabene oueHb BbicOKMe. Mcnoabayite 6onee
TOACTbIV Kabenb (pekoMmeHayeTcs 4 mm?2).

PeryasupoBKa MNpPOUCXOAUT He TaK, KakK XoTtenocb 6bi: Mpu

BpallleHU noTeHuuomMeTpa HaneBO-Manas MOLLHOCTb, MNpHU

BpalLEeHUU NOTEHLUOMETPA HanpaBo-60AbLLIAA MOLHOCTb:

B TakoM cAyyae caepayeT MOMEHSATb MecTaMu o0ba BHELLHMX
kabenss noteHUMoMeTpa Ha Moayne. CpeaHU NPOBOA, KOTOPbIN
MOAKAIOUEH K CPEAHEN HOXKE MOTEHLMOMETPA AOAKEH OCTaThCs
6e3 U3MeHeHHUs.

He cmoTps Ha npaBUABHOE NOAKAKOUEHUE, Harpy3ka pabortaet B

NOAHYIO MOLLHOCTb, U HEe pearMpyet Ha U3MEeHEHHUEe NOAOXKEHUA

noTteHuuMomeTpa:

MoayAb BbILLIEA U3 CTPOSI M3-3a KOPOTKOIO 3aMblKaHWUS AW U3-3a
neperpysku (>20 A) A1 1U3-3a NeperpeBa (OXAaXAEHUE MOAYAS
6bINO HE AOCTATOUHO). TaK Kak KaXAbl MOAYAb NepeA NpoAaXen
NMPOXOAMUT CTPOrMIM KOHTPOAb, 3aMEHA €ro B pamMKax rapaHtuv B
TaKMx CAyyasix He BO3MOXHa.

TexHnueckKUe AaHHble:

Pabouee nocTtosHHOe HanpsxeHue: 9 - 28 Boabr |
MakcumanbHaa Harpyska Toka: 20 A (eCAM MOAYAb 3aKpenAeH
Ha paauaTope AAA OXAaxXAeHud) | AMana3oH pery\upoBKU:
npumepHo <0% - >100% | Bua peryampoBku: LM (PWM)
- LWWPOTHO-MMMNYAbCHAA MoAyAAuMs ¢ yacTtotom 300 - 600 Iy
| MNoteHumometp: 4,7 kOM AMHEaApHbIK (MPUKAAAbIBAETCSH)
| AonyctMmaa Harpy3ka: SAEKTPOMOTOPbI C  MOCTOAHHbLIM
HanpsKEHUEM MUTaAHWUSA, AaMMNbl HAKaAMBaHWA, HarpeBaTeAbHble
nprvbopbl, CBETOAMOAbI C MPEABAPUTEAbHBIM COMPOTUBAEHUEM.
MotpebaeHune Toka A0 Makc. 20 A | FabapuTtbl: npumepHo 87 x 60
x 33 MM (BMecCTe C KpenaeHuem)

YTuansauums:

Mpubop HeAb3sA BbibpacbiBaTb B  MYCOPHbIA  ALUK  AAS
KOMMYHaAbHbIX OTX0AOB. Ero HeobxoanMO caaTb B MyHKT cbopa
ANA AAEKTPOHHbIX OTXOAOB Kak Hanpumep: CTapbiX TEA€BU3OPOB,
KOMMbIOTEPOB U T.A. (O MECTe HaXOXAEHWSA TakMX MYyHKTOB Bbl
MOXETe y3HaTb B FOPOACKOM yrNpaBAEHUN).

D | Wichtig: Bitte beachten Sie die extra beiliegenden ,Allgemeingultigen Hinweise”
in der Drucksache Nr. M1002. Diese enthélt wichtige Hinweise der Inbetriebnahme
und den wichtigen Sicherheitshin-weisen! Diese Drucksache ist Bestandteil der
Beschreibung und muss vor dem Aufbau sorgféltig gelesen werden.

GB | Important: Please pay attention to the “General Information” in the printed matter
no. M1002 attached in addition. This contains important information starting and the
important safety instructions! This printed matter is part of the product description and
must be read carefully before assembling!

CZ | Important: Please pay attention to the “General Information” in the printed matter
no. M1002 attached in addition. This contains important information starting and the
important safety instructions! This printed matter is part of the product description and
must be read carefully before assembling!

E | Importante: Observar las “Indicaciones generales” en el impreso no. M1002 que
se incluyen ademas. jEllas contienen informaciones importantes la puesta en servicio
y las instrucciones de seguridad importantes! jEste impreso es una parte integrante de
la descripcion y se debe leer con esmero antes del montaje!

F | Important: Veuillez observer les « Renseignement généraux » dans I'imprimé
no. M1002 ci-inclus. Ceci contient des informations importantes la mise en marche
et les indications de sécurité importantes! Cet imprimé est un élément défini de la
description et il faut le lire attentivement avant I'ensemble!

I | Importante: Le preghiamo cortesemente di far nota degli “indicazioni generali” che
riguardano lo stampato numero M1002. Contiene indicazioni importanti per la messa
in funzione e avvisi di sicurezza importanti! Questo stampato fa parte della descrizione
e deve essere letto attentamente prima del montaggio.

NL | Belangrijk: Belangrijk is de extra bijlage van “Algemene toepassingen” onder
nr. M1002. Deze geeft belangrijke tips voor het monteren het ingebruik nemen en de
veiligheids voorschriften. Deze pagina is een onderdeel van de beschrijving en moet
voor het bouwen zorgvuldig gelezen worden.

PL | Wazne: Prosze przestrzega¢ extra dotaczonych na druku Nr. M1002 ,ogblnie
obowigzujgcych wskazowek”. Zawieraja one wazne informacje dotyczace uruchomienia
i bezpieczenstwa. Ten druk jest czeScig opisu produktu i musi byé przd zmontowaniem
doktadnie przeczytany.

RUS | BaxHoe npumeuaHue: [loxanyiicTa 06paTute BHUMaHWE Ha OTAEAbHO
NpUAOXKEHHble «OBLLEAEICTBYIOLLIME MHCTPYKUMKM» B onucaHuu Ho. M1002. 3to
onucaHWe COAEPXMT BaxHble WHCTPYKLUUWM BBEAEHWS B 3KCMAyaTalMio, U BaXHble
3amMeyaHus no 6e30MnacHOCTU. ATOT AOKYMEHT IBASIETCSI OCHOBHOM YaCTblO ONMcaHus no
MOHTaXy U AOAKEH BObITb TLLATEABHO NPOYUTAH A0 HauaAa paboTbi!

P/ Module / M195 / Beschreibung / 08032DI / KV040 / Einl. Ver. 001 4/4



